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TSA

TECNOLOGIE SPECIALI APPLICATE

TSA fondata nel 1984 da oltre 30
anni progetta, produce e distribuisce
motori pneumatici, bracci articolati
per la reazione di coppia, sistemi di
assemblaggio, attrezzature speciali.
Grazie al proprio ufficio tecnico
di progettazione le caratteristiche
innovative vengono studiate per
garantire massima affidabilita ed
elevata produttivita, nel rispetto dei
principi dellergonomia. Qualita e
sicurezza del prodotto sono ormai
per TSA uno standard consolidato.

| brevi tempi di consegna, un'ampia
proposta flessibile, orientata alla
fornitura di motori e bracci in una
gamma diversificata, un efficiente
magazzino ricambi ed una efficace
assistenza pre e post vendita sono
| servizi che TSA offre alla propria
clientela. Grazie allimpegno costante,
alla professionalita dei tecnici, TSA
e riuscita a conquistare la fiducia
delle maggiori Societa presenti sul
mercato.

L' intento e quello di soddisfare
le esigenze del cliente in ogni
aspetto: QUALITA, PRESTAZIONI E
CONVENIENZA.
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INFORMAZIONI GENERALI

| bracci telescopici sono stati progettati e costruiti
per essere installati su vie di corsa, per muoversi
allinterno diun’areadilavoro, per annullare gli effetti
generati dalla coppia di reazione (fino a 1000 Nm)
degli utensili elettrici, pneumatici, ecc. ed azzerare
il peso degli stessi. Tutti i bracci possono essere
integrati con differenti tipi di polsi che permettono
di ottimizzare il serraggio richiesto.

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI




BRACCI TELESCOPICI VERTICALI

Questo sistema di supporto € costituito da quattro unita principali:

1. interfaccia per carrelli su vie di corsa;
2. unita telescopica costituita
da due tubi d'acciaio trilobati;
3. unita di bilanciamento;
4. polso supporto utensile.

Il supporto telescopico € disponibile in differenti
lunghezze e puo essere equipaggiato con diversi tipi
di bilanciatori cosi da permettere la capacita di carico
desiderata. La colorazione standard della macchina
e gialla RAL 1007 e parti brunite nere. La macchina
e i circuiti fluidici con i suoi componenti rispondono
ai requisiti essenziali di sicurezza previste dalla
direttiva macchina e pertanto prowvisti di marchio
CE.

Dispositivo anticaduta

<«——— Viedicorsa

3-Unitadibilanciamento

2- Unita telescopica —

4-Polso supporto utensile

Morsetto

Supporto cablaggi
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TAGLIA “4" - "9"

| bracci telescopici sono disponibili in diverse grandezze (Taglie), le quali determineranno la coppia massima con
differenti capacita di bilanciamento, e diverse lunghezze degli elementi.

GUIDA ALLA SCELTA GRANDEZZA DEGLI ELEMENTI

1. Scegliere il tipo dinterfaccia al carrello (deve L'unita telescopica possiede diverse grandezze degli
interfacciarsi con il carrello adottato). elementi, in grado di reagire ad una coppia che va
2. Scegliere la grandezza degli elementi, da 250Nm a 1000Nm.

considerando la coppia di serraggio da effettuare.
3. Scegliere la lunghezza degli elementi,
considerando l'altezza delle vie di corsa dal suolo e
I'altezza del punto di lavoro.

4. Calcolare il peso da bilanciare (includendo il
peso del polso e dell'utensile) e scegliere il tipo di
bilanciamento.

5. Specificare quante unita di bilanciamento
occorrono.

6. Scegliere il tipo di polso.

Taglia “4" 250Nm

Taglia “4”

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI




INTERFACCIA A CARRELLO

T.S.A. mette a disposizione differenti modelli di flange per il fissaggio del braccio ai carrelli.
| carrelli di traslazione e le vie di corsa non sono compresi nella fornitura e dovranno essere di forma e dimensioni

adeguate per supportare il peso e la coppia.

HELM
400 200 Kg. 250
500 500 Kg. 500
600 1000 Kg. 1000
DEMAG
KBKI 300 Kg. 250
KBKII 600 Kg. 500
KBKII Ergo 600 Kg. 1000
EEPOS
PA300/300 300 Kg. 250
AL600/600 600 Kg. 1000
MOVOMECH
AHB3 500 Kg. 1000
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LUNGHEZZA DEGLI ELEMENTI

L'unita telescopica dispone di diverse lunghezze degli elementi, in grado di operare su un sistema a rotaie aventi
un'altezza dal suolo di 2,5 - 3,0 - 3,5 -4 - 4,5m con una corsa standard che va da 500mm a 1000mm. Nel caso in cui
le misure riportate di seguito non soddisfino le Vostre esigenze contattare il nostro ufficio tecnico.

H. VIE DI CORSA "A"

CORSA "D"

H. DI FUORI INGOMBRO "B"

H. MIN. DI LAVORO "C"

Taglia 4 25m 1400 mm 900 mm 500 mm 250
Taglia 4 30m 1400 mm 900 mm 500 mm 250
Taglia 4 35m 1400 mm 900 mm 500 mm 250
35m 1400 mm 900 mm 500 mm 1000
4,0m 1400 mm 900 mm 500 mm 1000
45m 1400 mm 900 mm 500 mm 1000

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI




BILANCIAMENTO MECCANICO A MOLLA

| bracci verticali telescopici utilizzano i bilanciatori a
molla per sostenere, in condizioni di bilanciamento,
le attrezzature ad esso applicati. L'unita telescopica
e in grado di ospitare fino a due bilanciatori in caso
vi sia la necessita.

SICUREZZE

Tutti i modelli sono conformi alle norme internazionali piu severe in vigore.

Dispositivo di blocco: evita la caduta del carico in caso di rottura della molla.

Sospensione ausiliaria: assicura il bilanciatore ad una fune o catena di sicurezza.

Redancia: in materiale isolante per evitare I'eventuale circolazione di corrente elettrica.

Limitatore regolabile della corsa: permette di controllare con precisione 'escursione del carico.

MODELLI
Tutti i modelli sono conformi alle norme internazionali piu severe in vigore.

9333 (Fig.1) 6
9334 (Fig.1) 8 10 3,7 N°4
9335 (Fig.1) 10 14 4,0 N°4
9357 (Fig.2) 14 18 6,5 N°9
9358 (Fig.2) 18 22 6,0 N°9
9359 (Fig.2) 22 25 6,6 N°9
180 86 ; 196 140

=11

330
345
452
476
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BILANCIAMENTO PNEUMATICO

L'unita telescopica utilizza il cilindro pneumatico in
caso la capacita di bilanciamento che si ottiene con il
doppio bilanciatore, non & sufficiente per sostenere
I'attrezzatura.

Questo cilindro pneumatico & costruito secondo
le norme ISO 15552 adattate alle norme VDMA
24562 e CNOMO/AFNOR 49003 che garantiscono
lintercambiabilita dei cilindri anche senza i fissaggi
montati. La camicia é trafilata per garantire precisione
e basso attrito. La macchina e i circuiti fluidici con i
suoi componenti rispondono ai requisiti essenziali di
sicurezza previste dalla direttiva macchina e pertanto
prowvisti di marchio.

Max
Cilindro @ 32 0 55 Kg. N°4
Cilindro @ 50 0 140 Kg. N°9
Cilindro @ 63 0 200 Kg. N°9
Cilindro @ 80 0 ---Kg. N°9

La forza di bilanciamento del braccio pu0 essere variata agendo sul pomello del regolatore di pressione, di serie
sui bracci con cilindro pneumatico, situato all'interno della cassetta fissata sul cilindro pneumatico.

Pomello di regolazione
regolatore di pressione

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI ﬂ



Cm

H. punto di lavoro
Cm = Altezza punto di lavoro max

Altezza via di corsa
25=25M |
30=3,0M

Corsa

= Corsa

nmns

U
1
2

ita di bilanciamento
N°1 Unita di bilanciamento
N°1 Unita di bilanciamento

a0-20m T 43000000001B 10100

45=45M

Versione 4'

Braccio telescopico

Modello Braccio
4 = Sezione tubolare 4
9 = Sezione tubolare 9

Tipo di carrello

01 = Carrello Helm 400
02 = Carrello Helm 500
03 = Carrello Helm 600
04 = Carrello KBK |

05 = Carrello KBK Il

06 = Carrello KBK Il Ergo
07 = Carrello PA300/300
08 = Carrello AL600/600

Tipo di bilanciamento
B = Bilanciatore
P = Pneumatico

Modifica

Tipo di bilanciamento
01 = Bilanciatore 6-8 Kg.
02 = Bilanciatore 8-10
03 = Bilanciatore 10-14
04 = Bilanciatore 14-18
05 = Bilanciatore 18-22
06 = Bilanciatore 22-25Kg.
51 = Cilindro @ 32

52 = Cilindro @ 50

53 = Cilindro @ 63
54 = Cilindro @ 80

E.
Kg
K
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POLSI BRACCI TELESCOPICI

INFORMAZIONI GENERALI

| bracci articolati TSA possono essere integrati con
differenti accessori soddisfacendo cosi la maggior
parte delle esigenze nel campo dell'assemblaggio.
Gli accessori che andremo a proporVi sono stati
progettati e creati seguendo le principali norme di
sicurezza e conformi alle normative 89/392 .
Sempre piu frequentemente accade che un utensile

debba compiere diversi tipi d'avvitatura su assi
differenti, richiedendo percio diversi tipi di svincoli
(vedi disegni) suddivisi in:

¢ svincolo sull'asse “Z”
* svincolo sull'asse “X"
« svincolo sull'asse “Y"

N.B. Per la reazione di coppia I'asse di lavoro o parallelo dovra sempre essere vincolato.

Nella scelta dell'accessorio piu adeguato alle proprie esigenze, occorre valutare attentamente:

+ Coppia massima utensile

+ Coppia di serraggio

* Tipo di utensile elettrico o pneumatico ad angolo o dritto
* Precisione del serraggio %

* Orientamento asse d’avvitatura Orizzontale o Verticale o entrambi

* Eventuali ingombri

—
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INFORMAZIONI GENERAL

[l braccio telescopico verticale pud essere equipaggiato con differenti tipi di polsi in grado di ruotare su tre dif-
ferenti assi. La raffigurazione grafica sottostante rappresenta un esempio di combinazione fra le differenti tipologie
di polsi. Pertanto secondo l'orientamento dell'asse d’avvitatura (Orizzontale o Verticale o entrambi) & necessario
utilizzare la corretta tipologia di polsi. o ;l‘\\

N.B. Per la reazione di coppia J

I'asse di lavoro o parallelo

Principali polsi

dovra essere sempre vincolato. ?
’ ¥ Polso fisso Polso girevole
E verticale verticale
Polso girevole Polso girevole
. orizzontale orlzzontale 24
: posizioni
&/ 7 "/
' > Morsetto supporto Polso asse corpo
g : : utensile utensile girevole
360° 24 Lock 330°
| el
&
Polso girevole Polso verticale
verticale orizzontale
; 24 posizioni orientabile
&
-
POISO, fisso  Polso g.lreVOIe Polso gl.re.vol.e Dispositivo Staffa supPorto
verticale verticale 24 posizioni oscillante utensi

Polso girevole Polso girevole Morsetto Polso
24 posizioni 24 posizioni supporto orizzontale - verticale
orizzontale orizzontale utensile orientabile

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI "



FRENI PNEUMATICI

FRENO PNEUMATICO ASSE VERTICALE

TSA utilizza questo tipo difreno per creare un vincolo
sullasse verticale “Z" (normalmente svincolato),
permettendo il bloccaggio della rotazione prima
dellawvitatura. E dotato di sensore elettrico di
sicurezza che, opportunamente interfacciato
con il sistema di gestione dell'utensile, inibisce
avviamento dello stesso in caso dinnesto non
avvenuto. Questo accessorio viene assemblato
direttamente sul braccio telescopico (per mezzo di
apposite viti), mantenendo la flangia rotante nella
parte sottostante. La sua ubicazione permette un
facile cablaggio ed un ingombro limitato. L'innesto
inoltre & provvisto di carter di protezione, limitatore
di rotazione dell'asse verticale a 330° (per evitare
la torsione dei cavi). Questo tipo di accessorio &
particolarmente indicato per utensili elettrici con
controllo di coppia.

F24P11400 250 4 4 264 5

F35P16600 1000 4 9 300 14

.—
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DATI TECNICI SENSORE ELETTRICO FREN

65,0
45,0 11,0
0
=
/an \ S __
< =i (= [H -&-
§ NS S 10 1 S AN |
— — _@ -
N\
<13 LED
c € E H [ us Illn.ﬂl&’.!n
LISTED  Closs2 Typet
Display/Operation
Indicatore di funzione si
Indicatore tensione d’esercizio no

Electrical connection

Collegamento

M12x1-Altro, 4-poli, A-codificato

Protetto da possibilita di scambio si
Protezione da corto si
Protezione dalle inversioni di polarita si
Electrical data

Caduta di tensione statica max. 2V
Capacita di carico max. a Ue 1uF
Categoria d’'uso DC-13
Corrente a vuoto lo max., non attenuta 5mA
Corrente a vuoto lo max., smorzata 10 mA
Corrente d’esercizio nominale le 100 mA
Corrente di corto circuito nominale 100 A
Corrente residua Ir max. 20 pA
Frequenza di commutazione 1000 Hz
Ondulazione residua max. (% di Ue) 15 %
Resistenza d’uscita Ra 33.0 kohm + D
Ritardo di disponibilita tv max. 30 ms
Tensione d'isolamento nominale Ui 75V DC
Tensione d'esercizio UB 12...30 VDC
Tensione di esercizio nominale Ue DC 24V

Environmental conditions

EN 60068-2-27, urto
EN 60068-2-6, vibrazione

Grado di contaminazione

Emisinusoide, 30 gn, 11 ms
55 Hz, ampiezza 1 mm, 3x30
min

3

M12x1

MODELLO F24P11400 - F35P16600

4

®:

il

_— 4

Grado di protezione P67
Temperatura ambiente -25...70 °C
Functional safety
MTTF (40 °C) 880 a
General data
Marca Global
Norma base IEC 60947-5-2
Omologazione / conformita CE

cULus

EAC
Material
Materiale custodia Ottone
Protezione superficiale nichelato
Superficie attiva, materiale PA 12
Mechanical data
Coppia di serraggio 3 Nm
Dimensione @ 8 x 65 mm
Dimensioni M8x1
Installazione afilo
Output/Interface
Uscita di commutazione PNP Contatto normalmente

aperto (NA)
Range/Distance
Deriva termica max. (% di Sr) 10 %
Distanza di commutazione nominale sn 1.5 mm

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI




DATI TECNICI SENSORE PNEUMATICO FRENO

MODELLO F24P11400 - F35P16600

Caratteristiche pulsante pneumatico montaggio superiore

oy

Pressione d'esercizio 0,1 -8 bar
Numero vie 3
Diametro foro 2
n Flusso a 6 bar 130 NI/min
Connessioni Inferiore
—‘/' Fluido Aria
@_",3: = Forza di attuazione 16 N
F Funzione circuito NC
Temperatura d'esercizio -5°+50°C
Raccordo Con raccordo flessibile
Peso 27g




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

ACCESSORI POLSI

FISSI VERTICALI

Questa flangia viene utilizzata come organo di
giunzione fra le varie tipologie di polsi, freni ed aste
verticali; inoltre viene utilizzata per creare un vincolo
in grado direagire alla coppia provocata dall'utensile.

12 Fori
- Taglla

PFV300001 150

PFV300004 150 12 0,5
PFV400001 500 - 6 1,3
PFV400004 500 -9 12 1,3
PFV500001 1000 6 3
PFV500004 1000 9 12 3

GIREVOLI VERTICALI

Questo tipo di polso viene utilizzato per creare uno
svincolo sull'asse verticale “Z" che permetta una
rotazione di 360°, grazie ad una coppia di cuscinetti
radio-assiali, ed & provvisto di limitatore di rotazione

360°.

- Taglla

PGV300001 150

PGV300004 150 12 1,5
PGV400001 500 -9 6 2,3
PGV400004 500 -9 12 23
PGV500001 1000 6 4
PGV500004 1000 9 12 4

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI ‘,




6 Fori

- Taglla

GIREVOLI ORIZZONTALI
Questo tipo di polso permette lo svincolo dell'asse
perpendicolare al corpo utensile compiendo una
rotazione. Tutte le versioni prevedono un limitatore
di rotazione a 330° o ad un angolo desiderato da
comunicare al momento dell'acquisto.

PGO310000 150
PGO410000 500 2-3 6 5
PGO510000 1000 3-5 6 7,5

- Taglla

GIREVOLI 24 LOCK ORIZZONTALI PNEUMATICI
Questo tipo di polso normalmente vincolato
permette all'asse perpendicolare al corpo utensile
di essere svincolato, tramite l'apposito comando
pneumatico, (per mezzo di una valvola a leva o a
pulsante situata in prossimita dell'utensile) il quale
permette la rotazione a 360° con un grado d'innesto
di 15°. N.B. Quando l'asse d’avvitatura risulta essere
parallelo a quello di rotazione del polso, un sensore
induttivo elettrico di sicurezza inibisce I'avviamento
dell'utensile in caso d'innesto non avvenuto.

PLO320000 150 6 5
PLO321000 150 S| 1 6 5
PLO420000 500 NO 2-3 6 5
PLO421000 500 SI 2-3 6 5
PLO520000 1000 NO 3-5 6 8,5
PLO521000 1000 S 3-5 6 8,5

,—




GIREVOLI 24 LOCK ORIZZONTALI MANUALI
Questo tipo di polso normalmente vincolato
permette all'asse perpendicolare al corpo utensile
di essere svincolato, tramite l'apposito comando
manuale posto sul retro del polso, il quale permette
la rotazione a 360° con un grado d'innesto di 15°.
N.B. Quando lasse d'awvitatura risulta essere
parallelo a quello di rotazione del polso, un sensore
induttivo elettrico di sicurezza inibisce I'avviamento
dell'utensile in caso d'innesto non avvenuto.
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Kg.
PLO310000 150 NO 1 6 5
PLO311000 150 S| 1 6 5
PLO411000 500 NO 23 6 5
PLO411000 500 S| 2-3 6 5
PLO511000 1000 NO 3-5 6 8,5
PLO511000 1000 S| 3-5 6 8,5

ASSE CORPO UTENSILE GIREVOLE

Questo tipo di polso viene impiegato esclusivamente
per utensili ad angolo per creare uno svincolo
sull'asse corpo utensile che gli permette di ruotare
con l'angolazione desiderata da comunicare al
momento dell'acquisto.

Nm Taglia Kg.
PA0310000 150 1 6 *
PA0O410000 500 2-3 6 *
PAO510000 1000 3-5 6 *

* 1l peso varia a seconda delle dimensioni dell'utensile da utilizzare.

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI



MORSETTO SUPPORTO UTENSILE
Questo tipo di polso viene impiegato normalmente
per utensili ad angolo, permette di affrancare
l'utensile al morsetto in maniera rigida. Il polso
prevede quattro tipi di grandezze a seconda dell'asta
verticale adottata.

6 Fori
- Taglla
MS0310000 150
MS0410000 500 2-3 6 *
MS0510000 1000 3-5 6 *

* Il peso varia a seconda delle dimensioni dell'utensile da utilizzare.

STAFFA SUPPORTO UTENSILE
Questo tipo di polso viene impiegato per compiere
serraggi orizzontali utilizzando utensile dritti o a
pistola.

$50310000 150
$50410000 500 2-3 6 *
$50510000 1000 3-5 6 *

* Il peso varia a seconda delle dimensioni dell'utensile da utilizzare.
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VERTICAL-ORIZZONTALE ORIENTABILE
Questo tipo di polso viene impiegato per compiere
serraggi orizzontali e verticali. Una forcella permette
all'utensile di ruotare da 0 a -90° sull'asse orizzontale
bloccabile tramite un fermo manuale in differenti
posizioni.

Nm Taglia Kg.
PP0O310000 150 1 6 *
PP0O410000 500 2-3 6 *
PPO510000 1000 3-5 6 *

* |l peso varia a seconda delle dimensioni dell'utensile da utilizzare.

GIREVOLE 24 LOCK

Questo tipo di polso normalmente vincolato
permette all'asse verticale di essere svincolato,
tramite I'apposito impugnatura posta sul corpo del
polso, il quale permette la rotazione a 360° con un
grado d'innesto di 15°.

Taglia Kg.
PBV300000 150 1 6 3
PBV400000 500 2-3 6 3
PBV500000 1000 3-5 6 6

BRACCI TELESCOPICI VERTICALI



DISPOSITIVO OSCILLANTE
Questo tipo di polso viene impiegato per compiere
piccole oscillazioni di 10° o0 20°.

6 Fori
- Taglla
DP0O300010 150 6 10°
DP0O300020 150 1 6 20° 08
DP0O400010 500 2-3 6 10° 1,8
DP0400020 500 2-3 6 20° 1,8
DP0O500010 1000 3-5 6 10° 35
DP0500020 1000 3-5 6 20° 35

FORATURA DI FISSAGGIO FLANGE - DIMENSIONI
| disegni riportati di seguito indicano le quote
principali necessarie per interfacciarsi con le diverse
”CL | . grandezze di polsi.

B C D
30 30X30 55 270 ,\’l\'o"szFOJL%%',SS 40
40 40X40 072 290 ,\'I\L:62FF°JL%8§’55 55
50 50X50 294 @115 ,L\'°262F€J;i%1106’55 75
60 60X60 2110 2135 o 125, 85

. S —
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