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TSA

TECNOLOGIE SPECIALI APPLICATE

TSA fondata nel 1984 da oltre 30
anni progetta, produce e distribuisce
motori pneumatici, bracci articolati
per la reazione di coppia, sistemi di
assemblaggio, attrezzature speciali.
Grazie al proprio ufficio tecnico
di progettazione le caratteristiche
innovative vengono studiate per
garantire massima affidabilita ed
elevata produttivita, nel rispetto dei
principi dellergonomia. Qualita e
sicurezza del prodotto sono ormai
per TSA uno standard consolidato.

| brevi tempi di consegna, un'ampia
proposta flessibile, orientata alla
fornitura di motori e bracci in una
gamma diversificata, un efficiente
magazzino ricambi ed una efficace
assistenza pre e post vendita sono
I servizi che TSA offre alla propria
clientela. Grazie allimpegno costante,
alla professionalita dei tecnici, TSA
e riuscita a conquistare la fiducia
delle maggiori Societa presenti sul
mercato.

L' intento e quello di soddisfare
le esigenze del cliente in ogni
aspetto: QUALITA, PRESTAZIONI E
CONVENIENZA.
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@42




TSA propone i nuovi motori a pistoni compatti con
i seguenti vantaggi:

+ Coppia elevata a bassa velocita di rotazione

» Consumo di aria molto ridotto

« Bassa emissione di rumore

» Puo essere bloccata sotto carico, senza danni

» Esente da manutenzione

» Immediatamente reversibile

» Disponibile in alluminio e plastica / acciaio inox
» Qil-free

» Silicon-free

» Certificato secondo ATEX Il cat2 G& D T5

Le emissioni acustiche sono state determinate in
base alla misurazione del rumore standard ISO

I motori a pistoni compatti offrono una forma

unica:

+ Controllo semplice e poco costoso della velocita
e della coppia con una valvola di regolazione
del flusso e /'0unregolatore di pressione.

* Intrinsecamente sicuro per ambienti esplosivi.

I motori pneumatici a pistoni compatti
sono certificati secondo le norme europee
Direttiva esplosione ATEX |l cat. 2 G & D T5.

I motori d'aria possono essere bloccati a
tempo indeterminato sotto carico senza
surriscaldarsi o bruciare.

» Lunga vita a causa di un basso attrito.

TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

APPLICAZIONE

11202 e nel quadro della normativa I1SO 11200. |
livelli di rumore rilevati erano al di sotto di 78 dB
per il RM0O12 e RM024. Il motore soddisfa quindi la
normativa sul rumore, senza necessita di Dispositivi
di protezione dell'orecchio.

I motore pneumatico a pistoni compatto e
disponibile in plastica con un albero in acciaio inox.
Questo motore & stato sviluppato per applicazioniin
ambienti corrosivi e per I'industria alimentare.

Si consiglia di utilizzare la gamma ad una velocita
compresa fra 50 - 350 rpm.

Le dimensioni dell'albero possono essere adattate
secondo le esigenze specifiche del cliente.

VANTAGGI

* Immediatamente reversibile, azionato con una
semplice valvola di regolazione.

- Resistente alle condizioni di sporcizia umidita
e temperature elevate.

« Pistoni progettati per un tempo di vita piu lungo.

* Funzionamento senza olio.

« Silicon free con possibilita di utilizzo nelle
applicazioni di miscelazione.

- Disponibile con la flangia anteriore, che incorpora
un cuscinetto aggiuntivo.

* Dimensioni ridotte.

« Versione speciale per l'industria alimentare e chimica.

* Cerrtificato ATEX

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI COMPATTI ,




PERCHE SCEGLIERE UN MOTORE A PISTONI COMPATTI?

« Alta coppia con bassa velocita di rotazione.

» Coppia massima al momento dell'awvio.
| motori pneumatici a pistoni compatti non hanno
una coppia variabile al momento dell'avvio come i
normali motori penumatici a palette cid garantisce
sempre il valore della coppia d'awvio.

* Possibilita di collegare fino a tre unita in serie per
maggiore la coppia o potenza.

» Assorbimento dell'aria molto basso grazie
all'utilizzo di pistoni a basso attrito e bassa perdita
d'aria interna.

+ Basse emissioni di rumore che soddisfano i
regolamenti sul rumore, pertanto non richiedono
protezione auricolare.

| motori a pistoni compatti possono essere

accoppiati direttamente ad una vasta gamma di

riduttori assi paralleli, epicicloidali e vite senza fine.

» A causa della bassa velocita di rotazione i motori

a pistoni compatti sono particolarmente adatti
per applicazioni in cui i motori pneumatici sono
costantemente in stallo.

Costruzione compatta realizzata in alluminio con
albero in acciaio. Disponibile anche in plastica con
albero in acciaio inossidabile.

Funzione integrata del freno. Quando sia la porta
di ingresso che quella d'uscita sono equivalenti
(pressurizzato), il motore funziona come un

freno con una coppia che & il 50% della coppia
d’avviamento.

Possibilita di funzionamento senza lubrificazione.
| motori compatti a pistoni possono funzionare
con un minimo di lubrificazione. Il funzionamento
completamente senza olio & possibile in alcune
applicazioni consultare il nostro ufficio tecnico.

Sia MP012 che MP024 dispon
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APPLICAZIONI

| motori penumatici a pistoni compatti sono utilizzati
in numerose applicazioni.

Innumerevoli combinazioni possibili fra i motori
pneumatici a pistoni compatti e vari riduttori in
caso di operazioni di velocita piu basse e / 0 sono
richieste coppie piu elevate per I'applicazione.

Le applicazioni piu tipiche per i motori pneumatici
compatti sono:

* Attrezzature di miscelazione

 Tavole rotanti

* Attrezzature per avvolgimenti

* Macchine per imballaggio

» Nastri trasportatori

* Avvitatrici

* Bobine del tubo flessibile
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CONTROLLO

Il controllo della velocita e della coppia di torsione
di un motore pneumatico si ottiene, regolando la
pressione o strozzando la portata dell'aria.

REGOLATORE DI PRESSIONE

La velocita e la potenza possono anche essere
ridotti installando un regolatore di pressione. Un
regolatore di pressione sempre collegato sul foro
di entrata controlla la pressione d'aria al motore.
Usando un regolatore di pressione la coppia di
uscita sull'albero ne sara influenzata, cosi facendo
la coppia di spunto sara meglio controllata. Quando
la velocita e la coppia di torsione devono essere
controllate, la migliore configurazione € utilizzare un
regolatore di pressione in alimentazione al motore
e una valvola di regolazione di flusso sullo scarico.
In questo senso ogni punto nel grafico di coppia
-velocita pud essere fissato esattamente.
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di pressione
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T :[;3,“,r \\\ motore unidirezionale
’ \
T
Velocita

INDICAZIONI DI ROTAZIONE

I motori pneumatici a pistoni compatti possono
essere utilizzati sia come unidirezionali

sia come motori pneumatici reversibili. Quando i
motori pneumatici vengono utilizzati in un
un‘applicazione non reversibile, & sufficiente
utilizzare una 2/2 o una valvola 3/2.

Per il motore reversibile € possibile utilizzare una
valvola 5/3 o due valvole 3/2 per ottenere il controllo
direzionale.

MOTORI A PISTONI

Scarico silenziatore
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(Controllo della rotazione
separata si raccomanda
una pausa di lavoro tra
l'inversione di rotazione
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REGOLAZIONE DELLA PORTATA

Disponendo di un regolatore di portata (flusso si
puo regolare la velocita sia agendo in alimentazione
che in scarico. Si consiglia sullo scarico per garantire
una coppia di spunto leggermente piu elevata. La
differenza nel grafico tra le due soluzioni.

Coppie Strozzamento

o [2] [e]
F\E@\ strg;:ata 7~ A
METODO DI STROZZAMENTO

Strozzamento
) dell'ingresso, motore
//’ . g .

bidirezionale

Ingresso strozzato  Scarico strozzato Ve IO C ,’t(‘,

QUALITA’ DELL'ARIA

Per assicurare le condizioni di lavoro ottimali ai
motori pneumatici € necessario garantire una
corretta alimentazione e scarico dellaria. Per
assicurare un buon funzionamento si consiglia
I'istallazione di un gruppo trattamento aria (filtro 5
micron, regolatore e lubrificatore se il motore non
e esente da lubrificazione) adeguato al consumo del
motore.
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LIMITAZIONI DELLA LINEA D'ARIA

Limitazioni della linea d'aria allingresso del motore
provochera la perdita di prestazione. E' importante
assicurarsi che la pressione daria voluta sia
disponibile al motore durante il funzionamento.
Rispettare sempre il passaggio aria, perché tubazioni
troppo piccole possono causare cali di pressione.
La tubazione di scarico deve avere una dimensione
maggiore di quella di alimentazione. E consigliabile
collegare i tubi di scarico ad un adeguato filtro
disoleatore con silenziatore incorporato, per
consentire  un'adeguata lubrificazione senza
saturare 'ambiente d'aria inquinata.

MOTORIDUTTORI PNEUMATICI

Sebbene il motore pneumatico puo essere regolato
in un ampio intervallo di velocita e coppia, le
caratteristiche in uscita non sono sempre adatte per
I'applicazione. Per raggiungere la velocita e la coppia
d'uscita desiderata il motore pud essere accoppiato
direttamente ad un riduttore.

TSA ha una vasta gamma di riduttori: assi paralleli,
epicicloidali e vite senza fine.
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TIPO MOTORE
CW Senso orario

CCW Senso antiorario MPO004 - R

R Reversibile
TIPO MOTORE M POOG ’ S XX
MPO006 @105X66 6Nm MP012 = SXX

MP012 @135x60 12Nm MPO024

MP024 ©@175x80 24Nm

MPO04R/CW/CCW
MP006-SXX
MP006-SFX
MP006-SXA
MP006-SFA
MP012/MP024-SXX
MP012/MP024-SFX
MP012/MP024-SXA
MP012/MP024-SFA
MP012-PXX
MPO012-PFX

MP024-I1XX
MP024-1FX

MATERIALE CERTIFICATO ATEX
CORPO MOTORE X No Atex
S Nichelato IP50 A ATEX Il cat.2 G&D T5

P Plastica IP64
I Inox (tutti MPO12
Non atex) IP64

FLANGIA
X No flangia max. 100N
F Flangia max. 2.500N

MP004 Corpo in acciaio

MP006 Corpo in acciaio

MPO006 Corpo in acciaio, flangia con cuscinetto aggiuntivo

MP006 Corpo in acciaio ATEX

MPO006 Corpo in acciaio,flangia con cuscinetto aggiuntivo, ATEX
MP012 Corpo in acciaio

MPO012 Corpo in acciaio, flangia con cuscinetto aggiuntivo

MPO012 Corpo in acciaio ATEX

MPO012 Corpo in acciaio,flangia con cuscinetto aggiuntivo, ATEX
MPO012 Corpo in plastica, resistente all'acqua, albero in acciaio
MPO012 Corpo in plastica, flangia con cuscinetto aggiuntivo,
resistente all'acqua,albero in acciaio

Corpo in acciaio inox, resistente all'acqua, albero e fondelli in inox
Corpo in acciaio inox, resistente all'acqua, albero, fondelli e flangia in inox
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MOTORI PNEUMATICI A PISTONI COMPATTI

Caratteristiche, dimensioni e prestazioni
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N°2 Connessioni G1/8"
% profondita 9,5

DIMENSIONI MP004 CW,CCW
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A o /
100 300 500 300 600 900
RPM RPM
Modello Giri/1' Coppia max Peso Kg. IP
MP004 CW 60-600 0.5-3Nm 2.1 64
MP004 CCW 60-600 0.5-3Nm 2.1 64
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DIMENSIONI MP004 - R

N'4 Fori M5 Fondi 12

Alimentazione G1/8" 21,6 3 9
3,5 12
Q
[ b 0 ~
2 ° e | S
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o
s | 8 L
/
45+
Scarico G1/8” 3 95,5 L2
85 122,1 #100
inch PRESTAZIONE ma/hr CONSUMO D’ARIA cu ft/hr
Ibs. NM W hp
354 40 160 0.21 25 883
31.0 35 140 0.19
’?ops, 20 706
266 3,0 G4 g 120 0.16

221 25 / S0 e 100 0.13 - / i

iy - " T
/\% ‘/: . S?E\--"":' %
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133 1,5 NS el 360 008 & 3 I 2
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n" g // &
& O /
100 300 500 300 600 900
RPM RPM
Modello Giri/1’ Coppia max Peso Kg. IP
MPO004 - R 60-500 0.5-4Nm 2.1 64
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DIMENSIONI MP0O06 - SXX, IXA, SXA ATEX @

29
4 16 5 h9
—N°2 Connessioni G1/8"
o
[
wn
MR = 2
b i { =1 - | 2
Qlal 8 3
)
‘-.1--‘
/
17
25
6,6 26 1,5
T " ;
Pressione interna 27,5 65,9 6,2 N°4 Fori M4 ¥9
di copmensazione 99,6 @67
NON BLOCCARE
PRESTAZIONE
[ L it i
o L T | = e
P4 AN TUTTI | CONSUMI
A = carico radiale
L1 Fr (Kn) velocita di rotazione
& - _ (1/min)
‘f 0.30
N L P i
. L - =
3 4 :
250 0.20 +
2 L 1 z
F // ﬂ/%/ E
7 L 7 carico massimo assale
e ] . 3 Fa=0.1kN _
// ’mal/// K 0.10 g
100 ! 5 & =
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LA | AT aes . : o
B 2 = max. adal |mM 200 §
Zad pit
[] - 0.00 +
BN R 0 O 3l L O B N )T, 00 100 200 300 400 500 600 700 8OO 900 1000
Dot iy A e punto di lavoro (mm)
Modello Giri/1' Coppia max Peso Kg. IP
MP006-SXX 50-650 6 Nm 2.8 54
MPOO06-IXA 50-650 6 Nm 3.3 54
MPO006-SXA ATEX 50-650 6 Nm 2.8 54
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DIMENSIONI MP0OO06 - SFX, IFA, SFA ATEX

5h9
—MN®°2 Connessioni G1/8" 25
16
]
Q -
\ < |& g & | \
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6,6 6,6 26 1,5 N°4 Fori M4
I 27,5 96 6 N°4 Fori 34,5
Pressione interna
di copmensazione 129,5 @67
NON BLOCCARE
PRESTAZIONE
LIV N L
" 11 | LI e, |
V4 B TUTTI | CONSUMI
A 42 carico radiale L .
L 7 " L1 Fr (Kn) velocita di rotazione
0/ 1L ] o P N (1/min)
E ,""\ i / L1 06 1
bo Ik T mé Em - .
{ ——\ 04 |
>\\ & o = 11 L1 Z |
w e NN o goot / £ [
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g =]
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P R o T i o i
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. s - e punto di lavoro (mm)
aperation consuftng auppber - o prmssrn recuchon
Modello Giri/1' Coppia max Peso Kg. IP
MPO006-SFX 50-650 0.5-6 Nm 3.1 54
MPOO06-IFA 50-650 0.5-6 Nm 3.9 54
MPO06-SFA
ATEX 50-650 0.5-6 Nm 3.1 54
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DIMENSIONI MP012 - SXX, PXX, SXA ATEX

30
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di compensazione
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88 12 OQ%@ '/' \‘ - 12 'b‘??‘ 57 g8
7 = 5
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59 8 B 00043 ° *% a8 \ carico massimo assale
=27 27 K 040 | Fa= 0.1 kN
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30 4 5 " I 2ll1g 008
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100 200 300 400 500 100 150 200 250 300 350 400 450 10 20 30 40 S0 60 70 B0 90 100
RPM RPM .
punto di lavoro (mm)
Modello Giri/1’ Coppia max Peso Kg. IP
MPO0O12 - SXX 50-350 0.5-14 Nm 3.8 50
MPO012 - PXX 50 - 350 0.5-14 Nm 4.2 50
MPOQO12 - SXA
50-350 0.5-14 Nm 4.2 64
ATEX
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DIMENSIONI MP012 -
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SFX, PFX, SFA ATEX

30 5 28 6h9
- ~ ~ - —r—- ~.
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di compensazione ]
NON BLOCCARE 169,5 X 115
Ibs ft. NM PRESTAZIONE KW hp SR TUTTI | CONSUMI Ve
16 6
ne e 020 027 | carico radiale velocita di rotazione
a2 | Fr (Kn) (1/min)
103 14 N2 _ 0.18 0.24 14 6.6 30
2y 120 psi = 8.3 BAR (KW/hp)
96 0.16 021 |
23 5| 7 o2 5 ;5'7 25
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20 0.05 Wﬁ;e‘ B | 0
i 0.03 2 S os 05 s
0.7 i 200
& 350
100 150 200 250 300 350 400 450 10 20 30 0 5 60 70 80 90 100
RPM RPM .
punto di lavoro (mm)
Modello Giri/1’ Coppia max Peso Kg. IP
MPO012 - SFX 50-350 0.5-14 Nm 4.6 50
MPO0O12 - PFX 50-350 0.5-14 Nm 5.8 50
MP0O12 - SFA
50-350 0.5-14 Nm 5.8 64
ATEX
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Pressione interna

DIMENSIONI MP024 - SXX, IXX, SXA ATEX

di compensazione >, 28 6h9
NON BLOCCARE
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ACCESSORI PNEUMATICI

TSA propone un programma di componenti
pneumatici per il trattamento dell'aria e |l
controllo dei motori pneumatici delle migliori
marche come SMC, BOSCH, NORGREN,
WILKERSON. Questo programma & composto da
unita trattamento aria, valvole e silenziatori. Le
connessioni disponibili vanno da G1/4" a G2".

GRUPPI TRATTAMENTO ARIA

Tutti i filtri utilizzati hanno lo scarico automatico della condensa, le unita FRL sono pronte da installare e
completi di manometro.

Connessioni 3/8" %" %" 1 2"
Ma’(‘,'i 'I’x;ﬂf“e 10 Bar 10 Bar 10 Bar 10 Bar 20 Bar
LT
Filtrazione standard 8 Micron
Portata I/sec. 56,6 63,2 67,5 149 660

[
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VALVOLE DI COMANDO MANUALE O PNEUMATICO

TECNOLOGIE

SPECIALI

APPLICATE

Facili e veloci dainstallare le valvole preselezionate per i motori pneumatici TSA sono valvole 5 vie 3 posizioni
a centri aperti in posizione neutra con comando a leva o pneumatico.

Connessione G1/4" G»" G1" G1/4" Gl G1”
Fluido Aria filtrata e lubrificata
e
Temperatura -5°C +70°C
c::zt:t: aebar 1280 3500 6500 1280 3000 6500
on':)ar:?:glgeio 8mm 15mm 20mm 8mm 15mm 20mm
Materiale corpo Alluminio
Peso Kg. 0,7 2 5 0,6 1.7 4,2
Predsis:glr:,etan;igri\‘i)ma - 3 bar 3 bar 3 bar
Ccr:“gteaszlgc::e - G1/8" G1/8" G1/8"

VCM1/4

VCM1/2

MOTORI PNEUMATICI A PISTONI COMPATTI
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SILENZIATORI

Tutti i motori sono forniti con una porta di scarico filettato, che consente di applicare un
silenziatore per ridurre il livello di rumorosita. Applicando un’ulteriore manichetta tra lo
scarico ed il silenziatore, il livello di rumore puo essere ridotto ulteriormente.

Connessione ¥4 NPT 3/8 NPT Y2 NPT 3% NPT 1 NPT 1% NPT
Riduzione
rumorosita dB >30 dB(A)
Fluido Aria compressa
Temp. ° °
d’esercizio 57 C-60°C
Corpo Plastica Plastica Plastica Acciaio+Platica Acciaio+Platica Acciaio+Platica

Dimensioni S1/4-S1/2

Dimensioni S3/4-S11/4

rchio

(SPCC)
Bullone

(820C)

-| Isolante acutico

PE sinterizzato

%Eerchio
[ (SPcC
| Co

A 63 84 92 107 127 186
22 25 30 46 50 74
D 19 22 27 36 41 50




TECNOLOGIE
SPECIALI
APPLICATE

FILTRO DISOLEATORE/SILENZIATORE

Connessione % G 1G 1-1/2G 107 127 186
Capacita vasca 2.2fl. oz. 5fl. oz. 5fl. oz. 46 50 74
Scolo Manuale 22 27 36 41 50
Disoleazione 99.9%
T
Riduzione sonora 25 dB(A)
Peso Kg. 0.4

B—

| :<—F—>

MATERIALI DI COSTRUZIONE

A VR . .

.'f‘o‘o:o;;’:’:‘:’:’ozo:o:{a" Coperchio filettato  Nylon

RO

N .

’;:0}:.:.}:. ) Elemento filtro

B Primario Panno borosilicato
Secondario Fibra PVC

Coperchio olio
di scarico Plastica

Supporto manicotto Plastica

XMC-C4-000 51 60 100 10 150.9 30
XMC-C8-000 51 60 148 10 198.9 30
XMC-CB-000 76 87 208 11 284 -
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