
Motori pneuMatici 
a pistoni radiali

Motori pneuMatici

tecnoloGie

speciali

applicate



2



tecnoloGie

speciali

applicate

Motori pneuMatici a pistoni radiali 1

indice

tsa Tecnologie speciali applicate 2

Motori a pistoni radiali 3

caratteristicHe dei 
Motori pneuMatici 3
 potenZa 3
 Velocità a Vuoto 3
 Velocità alla MassiMa potenZa 3
 coppia alla MassiMa potenZa 3
 coppia di spunto  3
 coppia di stallo 3

Metodi di Gestione 
delle prestaZioni del Motore 4
 reGolatore di pressione 4  
 reGolaZione della portata 4

condiZioni dell’aria 
d’aliMentaZione 4
 consuMo 4  
 Qualità dell’aria 4

liMitaZioni della linea d’aria 5

scHeMa pneuMatico
(alimentazione – comando motore) 5

codice ordinaZione 6

Mp165 - Hp 2,3 KW 1,6 8
 Motoriduttore con base 9
 Motoriduttore flanGiato 10

Mp400 - Hp 4,43 KW 2,9 11
 Motoriduttore con base 12
 Motoriduttore flanGiato 13

Mp850 - Hp 8,3 KW 6,1 14
 Motoriduttore con base 15
 Motoriduttore flanGiato 16

Mp1450 -  Hp 17,1 KW 12,5 17
 Motoriduttore con base 18
 Motoriduttore flanGiato 19

Mp2250 - Hp 26,8 KW 19,7 20
 Motoriduttore con base 21
 Motoriduttore flanGiato 22

Mp3000 - Hp 24,9 KW 18,3 23
 Motoriduttore con base 24
 Motoriduttore flanGiato 25

basaMento a piedi 26

freni pneuMatici 26
 circuito (a): installaZione 
 senZa ValVola di controllo 27
 circuito (b): installaZione
 con ValVola di controllo Manuale.  27
 circuito (c): installaZione 
 con ValVola a coMando reMoto.  27

accessori 28
 ValVola proporZionale con 
 controllo a distanZa (rcV) 
 o ValVola a coMando Manuale (HcV) 28
 confiGuraZione 28
 controllo reMoto (rcV) 28
 coMando Manuale (HcV) 28
 caduta di pressione 28
 controlli reMoti  30
 silenZiatori 31

i nostri prodotti 32



2

tsa
tecnoloGie speciali applicate

tsa fondata nel 1984 da oltre 30 
anni progetta, produce e distribuisce 
motori pneumatici, bracci articolati 
per la reazione di coppia, sistemi di 
assemblaggio, attrezzature speciali. 
Grazie al proprio ufficio tecnico 
di progettazione le caratteristiche 
innovative vengono studiate per 
garantire massima affidabilità ed 
elevata produttività, nel rispetto dei 
principi dell’ergonomia. Qualità e 
sicurezza del prodotto sono ormai 
per tsa uno standard consolidato.

I brevi tempi di consegna, un’ampia 
proposta flessibile, orientata alla 
fornitura di motori e bracci in una 
gamma diversificata, un efficiente 
magazzino ricambi ed una efficace 
assistenza pre e post vendita sono 
i servizi che tsa offre alla propria 
clientela. Grazie all’impegno costante, 
alla professionalità dei tecnici, tsa 
è riuscita a conquistare la fiducia 
delle maggiori Società presenti sul 
mercato.

L’ intento è quello di soddisfare 
le esigenze del cliente in ogni 
aspetto: QuaLItà, preStazIonI e 
convenIenza.
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applicaZione

La serie MP di motori a pistoni radiali offre una vasta 
gamma di accessori come fissaggi a pavimento, 
freni, riduttori, valvole di comando.
Questi motori pneumatici a quattro o a cinque 
cilindri a bagno d’olio sviluppano una potenza 
maggiore rispetto ad altri di equivalente grandezza 
e vengono spesso utilizzati per applicazioni pesanti 
e talvolta accoppiati con riduttori o freni.

Motori a pistoni radiali

applicaZione

potenZa
I motori pneumatici producono una curva di potenza 
caratteristica il cui valore massimo si ottiene a circa 
il 50% della sua velocità a vuoto. La coppia prodotta 
viene denominata coppia alla massima potenza.

Velocità a Vuoto
La velocità a vuoto del motore pneumatico viene 
definita quando non vi è alcun carico sull’albero 
d’uscita pertanto non produce nessuna coppia 
(momento torcente). Aumentando il carico sull’albero 
la velocità diminuisce in misura inversamente 
proporzionale alla coppia.

Velocità alla MassiMa potenZa
La velocità alla massima potenza si ottiene quando 
il motore raggiunge la coppia alla massima potenza.

coppia alla MassiMa potenZa
La coppia alla massima potenza si ottiene a circa 
il 50% della velocità a vuoto che corrisponde alla 
massima potenza del motore.

coppia di spunto 
La coppia di spunto è la coppia che un motore 
fornisce all’albero sottocarico all’avvio con la 
massima alimentazione d’aria.

coppia di stallo
La coppia di stallo è la coppia che il motore fornisce 
all’albero durante la sua rotazione fino a completo 
bloccaggio.

caratteristicHe dei Motori pneuMatici

La potenza in uscita di un motore pneumatico varia 
in funzione della velocità e della coppia di torsione. 
Le prestazioni di un motore pneumatico dipendono 
dalla pressione dell’aria di alimentazione misurata 
all’ingresso del motore; pertanto con una semplice 
regolazione dell’aria d’ingresso i valori di coppia e 
velocità di un motore pneumatico possono essere 
facilmente modificati.
Il motore pneumatico si sceglie in base a tre 
parametri fondamentali: POTENZA, VELOCITÀ e 
COPPIA.

I vantaggi che si possono ottenere utilizzando i motori 
pneumatici a pistoni radiali sono innumerevoli:
• Infinite velocità e coppie variabili ottenibili  
 con semplice regolatore di pressione o rubinetto.
• Sicurezza propria contro gli infortuni.
• Possono essere utilizzati sotto carico 
 a tempo indeterminato senza presentare danni.
• Potenza, arresti e inversioni istantanee.
• Resistenti allo sporco e all’umidità.
• Progettati per durare nel tempo.
• Adatti a essere utilizzati con gas naturali.
• Predisposti per il montaggio di: 
 fissaggi a pavimento, freni e riduttori.
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Coppie Strozzamento

Ingresso strozzato Scarico strozzatoVelocità

Metodo dI StrozzaMento
 Strozzamento 

dell’ingresso, motore 
bidirezionale

condiZioni dell’aria d’aliMentaZione

consuMo

Il consumo di aria per un motore pneumatico è 
proporzionale alla velocità e perciò è massimo alla 
velocità a vuoto.
Il consumo di aria è misurato in Nl/s, ma per 
convenzione si adotta l/s.

Qualita’ dell’aria

Per assicurare le condizioni di lavoro ottimali ai 
motori pneumatici è necessario garantire una 
corretta alimentazione e scarico dell’aria. Per 
assicurare un buon funzionamento si consiglia 
l’istallazione di un gruppo trattamento aria (filtro 5 
micron, regolatore e lubrificatore se il motore non 
è esente da lubrificazione) adeguato al consumo del 
motore. 

reGolatore di pressione

La velocità e la potenza possono anche essere 
ridotti installando un regolatore di pressione. Un 
regolatore di pressione sempre collegato sul foro 
di entrata controlla la pressione d’aria al motore. 
Usando un regolatore di pressione la coppia di 
uscita sull’albero ne sarà influenzata, così facendo 
la coppia di spunto sarà meglio controllata. Quando 
la velocità e la coppia di torsione devono essere 
controllate, la migliore configurazione è utilizzare un 
regolatore di pressione in alimentazione al motore 
e una valvola di regolazione di flusso sullo scarico. 
In questo senso ogni punto nel grafico di coppia 
-velocità può essere fissato esattamente.

reGolaZione della portata

Disponendo di un regolatore di portata (si può 
regolare la velocità sia in alimentazione che in 
scarico. Si consiglia sullo scarico per garantire 
una coppia di spunto leggermente più elevata. La 
differenza nel grafico tra le due soluzioni.

Il controllo della velocità e della coppia di torsione di un motore pneumatico si ottiene regolando la pressione o 
limitando la portata dell’aria.

Metodi di Gestione delle prestaZioni del Motore

	  
Coppie

regolazione 
di pressione

Velocità
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liMitaZioni della linea d’aria

Limitazioni della linea d’aria all’ingresso del motore 
provocherà la perdita di prestazione. E’ importante 
assicurarsi che la pressione d’aria voluta sia 
disponibile al motore durante il funzionamento. 
Rispettare sempre il passaggio aria, perchè tubazioni 
troppo piccole possono causare cali di pressione. 

La tubazione di scarico deve avere una dimensione 
maggiore di quella di alimentazione. E’ consigliabile 
collegare i tubi di scarico ad un adeguato filtro 
disoleatore con silenziatore incorporato, per 
consentire un’adeguata lubrificazione senza 
saturare l’ambiente d’aria inquinata.

scHeMa pneuMatico (aliMentaZione - coMando Motore)

	  

Funzionamento motore non reversibile con valvola 5/3 a centri chiusi

Funzionamento motore non reversibile con valvola 3/2

A = Filtro
B = Regolatore 
       di pressione
C = Lubrificatore
D = Silenziatore
E = Valvola 3/2
F = Motore
G = Valvola 5/3

A

A

B

B

C

C

D

E

G

F
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codice ordinaZione
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Mp - 165 - f - XX - a - 00

configurazione
f - Flangiato
fV - Flangiato con comando
p - Su base
pV - Su base con comando
br - Motore con freno

Valvola
00 – BSP
10 – NPT
20 – Prevalenza: 
 Abbassamento senso orario (BSP)
30 – Prevalenza: 
 Abbassamento senso antiorario (BSP)
40 – Prevalenza: 
 Abbassamento senso orario (NPT)
50 – Prevalenza: 
 Abbassamento senso antiorario (NPT)

rapporto di 
riduzione riduttore
XX = no riduttore

Mp
Motore Pneumatico
a pistoni

potenza
165 –   1,6 KW /  2,3 hp
400 –   3,4 KW / 4,7 hp
850 –   6,1 KW / 8,3 hp
1450 – 12,5 KW / 17,1 hp
2250 – 19,7 KW / 26,8 hp
3000 – 18,3 KW / 24,9 hp

opzioni valvola
a – Collettore 
H – Valvola comando manuale (HCV)
r – Valvola comando remoto (RCV)
X – No valvola No collettore

comando
remoto

comando
remoti

comando
manuale collettore

comando
pendente

comando
a pannello silenziatore

Motore 
base
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caratteristiche, 
dimensioni e prestazioni

Motori pneuMatici a pistoni radiali

freno

base

flangiato

con base



8

Mp165 - Hp 2,3 KW 1,6 

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 75 ml Verticale 150 ml.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 445 N max.
Momento d’inerzia: 0,01  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165): Kg.13

prestaZione e diMensioni

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

8,82 13,72 12,74 7,84 11,76 10,78 5,88 9,80 8,82 4,90 7,84 6,86 3,92 5,88 5,88 2,94 3,92 3,92
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2400 2,3 6,86 36 1,9 5,88 32 1,5 3,92 27 1,0 2,94 23 0,6 1,96 18 0,2 0,98 14

2200 2,3 6,86 34 1,9 5,88 29 1,5 4,90 25 1,1 2,94 21 0,7 1,96 17 0,3 0,98 13

2000 2,2 7,84 31 1,8 6,86 27 1,5 4,90 23 1,1 3,92 19 0,7 1,96 15 0,3 0,98 12

1800 2,1 7,84 28 1,8 6,86 24 1,4 5,88 21 1,1 3,92 18 0,7 2,94 14 0,3 0,98 11

1600 2,0 8,82 25 1,7 6,86 22 1,3 5,88 19 1,0 4,90 16 0,7 2,94 13 0,4 1,96 10

1400 1,8 8,82 22 1,5 7,84 20 1,3 5,88 17 1,0 4,90 14 0,7 2,94 11 0,4 1,96 9

1200 1,7 9,80 20 1,4 7,84 17 1,1 6,86 15 0,9 4,90 12 0,6 3,92 10 0,4 1,96 8

1000 1,4 9,80 17 1,2 8,82 15 1,0 6,86 13 0,8 5,88 11 0,6 3,92 9 0,3 1,96 6

800 1,2 10,78 14 1,0 8,82 12 0,8 7,84 11 0,7 5,88 9 0,5 3,92 7 0,3 2,94 5

600 0,9 10,78 11 0,8 9,80 10 0,7 7,84 8 0,5 5,88 7 0,4 4,90 6 0,3 2,94 4

400 0,7 11,76 8 0,6 9,80 7 0,5 7,84 6 0,4 6,86 5 0,3 4,90 4 0,2 2,94 3

Versioni disponibili
Mp165f flangiato
Mp165fV flangiato con comando
Mp165p su base
Mp165pV su base con comando
Mp165br Motore con freno pneumatico BR110
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Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

4,77 1,2 1,6 440 23 Nm 15.5 4.5 33

24,50 1,2 1,6 86 122 146 15.5 4.5 33

50 1,2 1,6 42 250 300 26 4.5 43.5

73,30 1,2 1,6 29 366 439 45 4.5 62.5

104,80 1,2 1,6 20 524 629 45 4.5 62.5

129,79 1,2 1,6 16 649 779 79 4.5 96.5

155,46 1,2 1,6 14 777 932 79 4.5 96.5

175,18 1,2 1,6 12 876 1051 79 4.5 96.5

213,64 1,2 1,6 10 1068 1282 79 4.5 96.5

256.86 1,2 1,6 8 1284 1541 129 4.5 146.5

CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ
VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ
PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è stato sviluppato a 2000 
r.p.m. ed è desiderabile che le condizioni 
di funzionamento continuo del motore 
siano il più vicino possibile a questo, 
poiché ciò garantisce prestazioni e 
consumo d’aria ottimali.
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Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali
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Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

4.77-24.5:1 200 130 11 12 165 495 50 40 3.5 50 25 8 28 33

27-56:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 4 60 30 8 33 42

56-61:1 250 180 13.5 15 215 532 60 50 4 60 30 8 33 43.5

60-88.59:1 300 230 13.5 16 265 610 80 70 4 80 40 12 43 62.5

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

4.77-24.5:1 90+4 60 130 110 75 160 145 184+4 495 53 40 188 9.8 20 50 25 8 28 33

27-56:1 115 75 165 135 90 200 195 209 532 63 50 220 13.5 25 60 30 8 33 42

56-61:1 115 75 165 135 90 200 195 209 532 63 50 220 13.5 25 60 30 8 33 43.5

60-88.59:1 140 95 205 170 115 245 235 290 601 84 70 263 17.5 30 80 40 12 43 62.5

Motoriduttore con base
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Mp400 - Hp 4,43 KW 2,9 

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 330 ml Verticale 450 ml.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 890 N max.
Momento d’inerzia: 0,56  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165):  Kg.26

prestaZione e diMensioni

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

26,46 49,98 36,26 23,52 43,12 31,36 19,60 37,24 26,46 15,68 30,38 21,56 12,74 23,52 16,66 8,82 17,64 10,78
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2400 4,7 13,72 110 4,0 11,76 96 3,2 9,80 83 2,5 6,86 69 1,7 4,90 56 1,0 2,94 42

2200 4,9 15,68 102 4,1 12,74 90 3,4 10,78 77 2,6 8,82 64 1,9 5,88 52 1,1 3,92 39

2000 5,0 17,64 95 4,2 14,70 83 3,5 11,76 71 2,7 9,80 59 2,0 6,86 47 1,2 3,92 36

1800 5,0 19,60 87 4,2 16,66 76 3,5 13,72 65 2,8 10,78 54 2,0 7,84 43 1,3 4,90 33

1600 4,9 21,56 79 4,1 18,62 69 3,4 14,70 59 2,7 11,76 49 2,0 8,82 39 1,3 5,88 29

1400 4,6 23,52 71 4,0 19,60 62 3,3 16,66 53 2,6 12,74 44 1,9 9,80 35 1,3 5,88 26

1200 4,3 25,48 64 3,7 21,56 56 3,1 17,64 47 2,4 14,70 39 1,8 10,78 31 1,2 6,86 23

1000 3,9 27,44 56 3,3 23,52 49 2,8 19,60 41 2,2 15,68 34 1,7 11,76 27 1,1 7,84 20

800 3,3 29,40 48 2,8 24,50 42 2,4 20,58 36 1,9 16,66 29 1,4 12,74 23 1,0 8,82 17

600 2,6 30,38 40 2,3 26,46 35 1,9 22,54 30 1,5 17,64 24 1,1 13,72 19 0,8 8,82 14

400 1,9 32,34 33 1,6 28,42 28 1,3 23,52 24 1,1 18,62 19 0,8 14,70 15 0,6 9,80 10

Versioni disponibili
Mp400f flangiato
Mp400fV flangiato con comando
Mp400p su base
Mp400pV su base con comando
Mp400br Motore con freno pneumatico BR210
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CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ
VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ
PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata.

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è sviluppato a 1800 r.p.m. 
ed è desiderabile che le condizioni di 
funzionamento continuo del motore siano 
il più vicino possibile a questo, poiché ciò 
garantisce prestazioni e consumo d’aria 
ottimali.
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Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

5.15 3 4 369 77 93 30 10 66

25.55 3 4 74 383 460 47 10 83

49.42 3 4 38 741 890 79 10 115

74.88 3 4 25 1123 1348 79 10 115

105.08 3 4 18 1576 1891 129 10 165

126.90 3 4 15 1904 2284 129 10 165

148.99 3 4 13 2235 2682 194 10 230

171.62 3 4 11 2574 3089 194 10 230

201.22 3 4 9 3018 3622 194 10 230

254.70 3 4 7 3821 4585 312 10 348

Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali
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speciali

applicate

Motori pneuMatici a pistoni radiali 13

Motoriduttore con base

Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

4.28-20.95:1 115+10 75 165 135 90 200 195 250 607 63 50 250 13.5 25 60 30 8 33 65.5

21.76-34.49:1 140 96 205 170 115 245 265 290 657 84 70 263 17.5 30 80 40 12 43 82.5

41.19-74.88:1 180 115 260 215 140 310 290 364 764 104 80 332 17.5 45 100 50 14 53.5 115

82.14-126.9:1 225 132 310 250 160 365 340 445 810 125 100 410 22 50 120 60 18 64 165

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

4.28-20.95:1 250 180 13.5 15 215 607 60 50 4 60 30 8 33 65.5

21.76-34.49:1 350 250 17.5 16 300 658 80 70 4 80 40 12 43 82.5

41.19-74.88:1 350 250 17.5 18 300 743 100 80 5 100 50 14 53.5 114.5

82.14-126.9:1 350 250 17.5 18 300 803 120 100 5 100 60 18 64 164.5
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Mp850 - Hp 8,3 KW 6,1 

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 350 ml Verticale 600 ml.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 1330 N max.
Momento d’inerzia: 1,8  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165):  Kg.48

prestaZione e diMensioni

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

47,04 86,24 73,50 40,18 75,46 63,70 34,30 64,68 52,92 28,42 53,90 43,12 22,54 43,12 32,34 16,66 32,34 22,54
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2400 8,3 24,50 193 7,1 20,58 169 5,9 17,64 144 4,8 13,72 120 3,6 10,78 96 2,5 6,86 71

2200 9,3 29,40 178 8,0 25,48 156 6,7 21,56 133 5,4 17,64 111 4,2 13,72 89 2,9 8,82 66

2000 10,1 35,28 164 8,7 30,38 143 7,4 25,48 122 6,0 21,56 102 4,7 16,66 81 3,4 11,76 60

1800 10,6 41,16 149 9,1 35,28 131 7,7 30,38 111 6,2 24,50 92 4,8 18,62 74 3,4 12,74 55

1600 10,6 46,06 135 9,1 40,18 118 7,7 33,32 100 6,2 27,44 83 4,8 20,58 66 3,4 14,70 49

1400 10,2 50,96 120 8,8 44,10 105 7,4 37,24 89 6,0 30,38 74 4,6 22,54 59 3,1 15,68 43

1200 9,6 55,86 105 8,3 48,02 92 6,9 40,18 78 5,6 32,34 65 4,2 24,50 52 2,9 16,66 38

1000 8,7 60,76 91 7,4 51,94 79 6,2 44,10 67 5,0 35,28 56 3,8 26,46 44 2,6 18,62 32

800 7,4 64,68 76 6,3 55,86 66 5,3 47,04 56 4,3 37,24 47 3,3 28,42 37 2,2 19,60 27

600 5,8 67,62 61 4,9 57,82 54 4,1 48,02 45 3,3 39,20 37 2,5 29,40 29 1,7 20,58 21

400 4,0 69,58 47 3,4 59,78 41 2,9 49,98 34 2,3 40,18 28 1,7 30,38 22 1,2 20,58 16

Versioni disponibili
Mp850f flangiato
Mp850fV flangiato con comando
Mp850p su base
Mp850pV su base con comando
Mp850br Motore con freno pneumatico BR310



tecnoloGie

speciali

applicate

Motori pneuMatici a pistoni radiali 15

Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

5.15 6.37 8.5 350 165 170 38 14 100

25.01 6.37 8.5 72 800 824 92 14 154

51.97 6.37 8.5 35 1663 1713 130 14 192

78.06 6.37 8.5 23 2498 2573 194 14 256

103.80 6.37 8.5 17 3322 3421 194 14 256

123.37 6.37 8.5 15 3948 4066 312 14 374

156.38 6.37 8.5 12 5004 5154 312 14 374

178.38 6.37 8.5 10 5708 5879 475 14 537

198.71 6.37 8.5 9 6359 6549 475 14 537

253.08 6.37 8.5 7 8099 8342 475 14 537

CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ

VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ

PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata.

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è sviluppato a 1800 r.p.m. 
ed è desiderabile che le condizioni di 
funzionamento continuo del motore siano 
il più vicino possibile a questo, poiché ciò 
garantisce prestazioni e consumo d’aria 
ottimali.
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Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali
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Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

4.28-6.9:1 300 230 13.5 15 265 721 80 70 4 80 40 12 43 96

8.11-16.45:1 300 230 13.5 16 265 749 80 70 4 80 40 12 43 113

20.81-31.32:1 350 250 17.5 18 300 806 100 80 5 100 50 14 53.5 150

35.14-60.9:1 450 350 17.5 20 400 891 120 100 5 120 60 18 64 188

78.06-88.46:1 550 450 17.5 22 500 969 140 110 5 140 70 20 74.5 252

Motoriduttore con base

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

4.28-6.9:1 115+35 92.5 165 135 110 200 195 265+35 722 83 70 300 13.5 25 70 40 12 43 96

8.11-16.45:1 140+10 95 205 170 115 245 235 290+10 748 84 70 290 17.5 30 80 40 12 43 113

20.81-31.32:1 180 115 260 215 140 310 290 364 806 104 80 332 17.5 45 100 50 14 53.5 150

35.14-60.9:1 225 132 310 250 159.5 365 340 445 891 125 100 410 22 50 120 60 18 64 184

78.06-88.46:1 250 150 370 290 185 440 400 507 965 145 110 462 26 55 140 70 20 74.5 252
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applicate
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Mp1450 -  Hp 17,1 KW 12,5

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 500 ml Verticale 940 ml.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 1330 N max.
Momento d’inerzia: 4,1  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165):  Kg.62

prestaZione e diMensioni

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

96,04 181,30 148,96 83,30 158,76 128,38 72,52 136,22 107,80 59,78 112,70 86,24 48,02 91,14 65,66 36,26 67,62 45,08
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2000 17,1 59,78 311 14,7 51,94 271 12,2 43,12 231 9,7 34,30 191 7,3 25,48 151 4,8 16,66 111

1800 18,1 70,56 283 15,6 60,76 246 13,1 50,96 210 10,6 41,16 173 8,0 31,36 137 5,5 21,56 100

1600 18,5 81,34 255 15,9 69,58 222 13,4 58,80 189 10,9 48,02 156 8,3 36,26 123 5,8 25,48 90

1400 18,2 91,14 226 15,8 79,38 197 13,3 66,64 168 10,8 53,90 138 8,3 42,14 109 5,9 29,40 79

1200 17,4 101,92 198 15,1 88,20 172 12,7 74,48 146 10,3 60,76 121 7,9 46,06 95 5,6 32,34 69

1000 15,6 109,76 170 13,6 95,06 148 11,6 81,34 125 9,5 66,64 103 7,5 52,92 81 5,4 38,22 58

800 13,5 118,58 142 11,7 102,90 123 9,9 87,22 104 8,1 71,54 85 6,3 54,88 66 4,5 39,20 48

600 10,8 126,42 113 9,4 109,76 98 7,9 92,12 83 6,4 75,46 68 5,0 57,82 52 3,5 41,16 37

400 7,7 134,26 85 6,6 116,62 73 5,6 98,00 62 4,5 79,38 50 3,5 61,74 38 2,5 43,12 27

200 4,0 141,12 57 3,5 121,52 49 2,9 102,90 41 2,4 83,30 32 1,8 63,70 24 1,3 44,10 16

Versioni disponibili
Mp1450f flangiato
Mp1450fV flangiato con comando
Mp1450p su base
Mp1450pV su base con comando
Mp1450br Motore con freno pneumatico BR410
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CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ

VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ

PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata.

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è sviluppato a 1600 r.p.m. 
ed è desiderabile che le condizioni di 
funzionamento continuo del motore siano 
il più vicino possibile a questo, poiché ciò 
garantisce prestazioni e consumo d’aria 
ottimali.
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Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

5.06 11.25 15 316 288 317 67 14 143

24.94 11.25 15 64 1422 1564 132 14 208

48.44 11.25 15 33 2761 3037 215 14 291

69.36 11.25 15 23 3954 4349 312 14 388

92.91 11.25 15 17 5296 5825 312 14 388

123.59 11.25 15 13 7045 7749 475 14 551

141.28 11.25 15 11 8053 8858 475 14 551

177.23 11.25 15 9 10102 11112 635 14 711

206.34 11.25 15 8 11761 12938 635 14 711

Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali
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Motoriduttore con base

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

3.49-6.72:1 140+35 115 205 170 135 245 235 315+35 865 104 80 350 17.5 30 100 50 14 53.5 143

7.59-17.27:1 180 115 260 215 140 310 290 364 900 104 80 350 17.5 45 100 50 14 53.5 161

19.48-35.14:1 225 132 310 250 159.5 365 340 445 959 125 100 410 22 50 120 60 18 64 208

37.57-57.66:1 250 150 370 290 185 440 400 507 1063 146 110 462 26 55 140 70 20 75 291

62.12-81.04:1 315 220 410 340 260 490 450 578 1163 210 180 510 33 60 210 100 28 106 388

Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

3.49-6.72:1 350 250 17.5 16 300 865 100 80 4 100 50 14 53.5 143

7.59-17.27:1 350 250 17.5 18 300 906 100 80 5 100 50 14 53.5 161

19.48-35.14:1 450 350 17.5 20 400 959 120 100 5 120 60 18 64 208

37.57-57.66:1 450 350 17.5 22 400 1063 140 110 5 140 70 20 74.5 291
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Mp2250 - Hp 26,8 KW 19,7 

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 1,1 l Verticale 2,1 l.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 6500 N max.
Momento d’inerzia: 14  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165):  Kg.115

prestaZione e diMensioni

8 bar 7 bar 6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

223,44 343,98 312,62 195,02 300,86 270,48 166,60 257,74 228,34 138,18 214,62 187,18 109,76 171,50 145,04 81,34 127,40 102,90
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1500 26,8 125,44 463 22,7 106,82 410 18,7 87,22 358 14,7 68,60 305 10,6 49,98 253 6,5 30,38 200

1300 29,5 159,74 407 25,2 136,22 361 20,9 112,70 315 16,6 89,18 268 12,2 65,66 222 7,9 43,12 176

1100 30,3 193,06 351 25,9 165,62 311 21,6 138,18 271 17,3 110,74 232 13,0 82,32 192 8,6 54,88 152

900 29,1 226,38 295 25,0 195,02 262 20,9 162,68 228 16,8 131,32 195 12,7 98,98 161 8,6 67,62 128

700 25,7 257,74 239 22,1 221,48 212 18,6 186,20 185 15,0 150,92 158 11,5 115,64 131 7,9 79,38 104

500 20,1 282,24 183 17,3 243,04 162 14,6 204,82 142 11,8 165,62 121 9,1 127,40 101 6,3 89,18 80

300 12,8 299,88 127 11,1 258,72 113 9,3 218,54 99 7,6 177,38 84 5,8 136,22 70 4,1 95,06 56

100 4,4 309,68 71 3,8 267,54 63 3,2 225,40 55 2,6 184,24 48 2,0 142,10 40 1,4 100,94 32

Versioni disponibili
Mp2250f flangiato
Mp2250fV flangiato con comando
Mp2250p su base
Mp2250pV su base con comando
Mp2250br Motore con freno pneumatico BR510
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Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

5.24 16 22.5 210 734 807 85 18 218

25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348

50.74 16 22.5 22 7104 7814 305 18 438

92.06 16 22.5 12 12888 14177 635 18 768

CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ

VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ

PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata.

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è sviluppato a 1100 r.p.m. ed è 
desiderabile che le condizioni di funzionamento 
continuo del motore siano il più vicino possibile 
a questo, poiché ciò garantisce prestazioni e 
consumo d’aria ottimali.
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Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali
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Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218

14.06-21.41:1 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348

23.04-35.09:1 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438

39.45-63.08:1 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608

69.41-92.06:1 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768

Motoriduttore con base

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

3.42-12.68:1 225 132 310 250 159.5 365 340 469 1131 125 100 410 22 50 120 60 18 64 218

14.06-21.41:1 250 150 370 290 185 440 400 507 1092 145 110 462 26 55 140 70 20 74.5 348

23.04-35.09:1 315 220 410 340 260 490 450 578 1199 216 180 510 33 60 210 100 28 106 438

39.45-63.08:1 355 215 500 380 260 590 530 660 1305 216 180 580 39 65 210 100 28 106 608

69.41-92.06:1 425 225 580 500 270 670 630 758 1373 216 180 630 39 100 210 120 32 127 768
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Mp3000 - Hp 24,9 KW 18,3 

lubrificazione: 3-4 gocce/1’ in servizio continuo
  6-10 gocce/1’ in servizio intermittente
  Orizzontale 1,1 l Verticale 2,1 l.
filtrazione: 64 µ o migliore  
carico radiale: 6500 N max.
Momento d’inerzia: 14  g.m
temperatura d’esercizio: da –20°C a +80°C
peso (versione Mp165):  Kg.125

prestaZione e diMensioni

6 bar 5 bar 4 bar 3 bar
coppia

Min.
di

spunto
nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

coppia
Min.

di
spunto

nm

coppia
Max.

di
spunto

nm

coppia
stallo
nm

161,70 246,96 235,20 135,24 205,80 192,08 104,86 161,70 147,98 77,42 117,60 104,86
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2000 24,9 87,22 510 19,5 68,60 430 14,1 49,00 350 8,7 30,38 270

1800 27,9 108,78 467 21,9 85,26 393 16,0 62,72 320 10,1 39,20 247

1600 29,3 128,38 423 23,2 101,92 357 17,1 74,48 290 10,9 48,02 223

1400 29,5 147,98 380 23,5 117,60 320 17,4 87,22 260 11,3 56,84 200

1200 28,3 165,62 337 22,8 133,28 283 17,4 101,92 230 11,9 69,58 176

1000 25,7 180,32 293 20,8 146,02 246 16,0 112,70 199 11,2 78,40 153

800 22,1 194,04 250 18,1 158,76 210 14,0 122,50 169 9,9 87,22 129

600 17,8 208,74 206 14,6 170,52 173 11,3 132,30 139 8,0 94,08 106

400 12,4 217,56 163 10,2 178,36 136 7,9 139,16 109 5,7 99,96 82

200 6,5 226,38 120 5,3 185,22 99 4,1 144,06 79 2,9 102,90 59

Versioni disponibili
Mp3000f flangiato
Mp3000fV flangiato con comando
Mp3000p su base
Mp3000pV su base con comando
Mp3000br Motore con freno pneumatico BR610
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Motoriduttori pneuMatici a pistoni radiali

CoPPIa - VeLoCItÀ

Potenza - VeLoCItÀ

VeLoCItÀ giri al minuto

VeLoCItÀ giri al minuto VeLoCItÀ giri al minuto

CoPPIa aVVIaMento - PreSSIone

ConSUMI - VeLoCItÀ

PreSSIone P.S.I.

pressione bar

Le CoPPIe dI Partenza variano tra i livelli minimo 
e massimo indicati. Questi dipendono dalla 
pressione di ingresso. Quando si progetta per 
applicazioni in cui il requisito di coppia di avvio 
minimo è uguale alla coppia di corsa (come ad 
esempio sui montacarichi), il motore deve essere 
azionato all’interno dell’area ombreggiata più 
scura. Ciò garantirà che il motore abbia sempre 
una coppia di avviamento adeguata.

VeLoCItÀ - Il motore può essere azionato 
in modo continuo nelle aree coperte dai 
grafici, ma in determinate circostanze 
è possibile estendere la dotazione 
operativa. Contattare la fabbrica

PeaK PoWer è sviluppato a 1500 r.p.m. ed è 
desiderabile che le condizioni di funzionamento 
continuo del motore siano il più vicino possibile a 
questo, poiché ciò garantisce prestazioni e consumo 
d’aria ottimali.
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Le prestazioni riportate di seguito sono state rilevate ad una pressione di 6 bar. Per pressioni superiori contattare 
TSA. Per ulteriori modelli e rapporti contattare TSA.

Sono disponibili su richiesta disegni dettagliati e modelli CAD.

rapporto
riduttore

condizioni alla massima potenza coppia min. 
di spunto

peso Kg

kw hp Giri/1’
coppia

riduttore adattatore Motore & 
riduttorenm nm

5.24 16 22.5 210 734 807 85 18 218

25.05 16 22.5 44 3507 3858 215 18 348

50.74 16 22.5 22 7104 7814 305 18 438

92.06 16 22.5 12 12888 14177 635 18 768
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Motoriduttore con base

rapporto a b c d e f G H J l M p r t W X Y Z peso Kg.

3.42-12.68:1 225 132 310 250 159.5 365 340 469 1131 125 100 410 22 50 120 60 18 64 218

14.06-21.41:1 250 150 370 290 185 440 400 507 1092 145 110 462 26 55 140 70 20 74.5 348

23.04-35.09:1 315 220 410 340 260 490 450 578 1199 216 180 510 33 60 210 100 28 106 438

39.45-63.08:1 355 215 500 380 260 590 530 660 1305 216 180 580 39 65 210 100 28 106 608

69.41-92.06:1 425 225 580 500 270 670 630 758 1373 216 180 630 39 100 210 120 32 127 768

Motoriduttore flanGiato

rapporto a b c d e J K M n W X Y Z peso Kg.

3.42-12.68:1 450 350 17.5 20 400 1020 120 100 5 120 60 18 64 218

14.06-21.41:1 450 350 17.5 22 400 1103 140 110 5 140 70 20 74.5 348

23.04-35.09:1 450 350 17.5 22 400 1170 170 140 5 210 90 28 95 438

39.45-63.08:1 550 450 17.5 31 500 1305 210 180 5 210 100 28 106 608

69.41-92.06:1 550 450 18 31 500 1392 210 180 5 210 120 32 127 768
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basaMento a piedi

freni pneuMatici

I freni della serie BR sono predisposti per essere 
assemblati con i motori pneumatici a pistoni radiali.  
Come si può notare dal disegno sezionato, il freno 
normalmente chiuso è costituito da due molle che 
premono le ganasce sul mozzo centrale. Queste 
ganasce vengono rilasciate da un cilindro con la 
pressione dell’aria. La coppia di torsione del freno 
può essere variata per mezzo dei due regolatori 
laterali della molla, normalmente esso è regolato in 
modo tale che una pressione pilota di 4,1 bar lo liberi 
completamente. Le pressioni al di sotto di 4,1 bar 
ridurranno progressivamente la capacità frenante. 
Nonostante i freni siano pre-registrati può rendersi 
necessario fare alcuni aggiustamenti sul luogo 
di utilizzo per le diverse applicazioni individuali. 
Questi tipi di freni non possono essere utilizzati per 
applicazioni dinamiche. 

Mp165 Mp400 Mp850 Mp1450 Mp2250 Mp3000

a 220 310 370 372 457 457

b 125 180 215 215 264 264

c 140 190 228 228 305 305

d 203 280 330 330 386 386

e 10 20 19 21 22 22

f 32 42 52 52 70 70

G 16 19 22 22 22 22

H - - - - 146 146

J 2x Ø14 2x Ø18 2x Ø20 2x Ø20 4x Ø22 4x Ø22

PIedI Per 
MP165-400-850-1450

PIedI Per
MP2250-3000
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circuito (a): installaZione senZa ValVola 
di controllo. 
Si applica ai motori con freno senza valvola di 
controllo. L’unità sarà dotata di valvola selettrice 
OR per consentire il funzionamento del freno in 
entrambe le direzioni di rotazione.

circuito (b): installaZione con ValVola di 
controllo Manuale. 
La valvola manuale controlla la rotazione 
dell’albero d’uscita. La valvola selettrice OR 
consente il funzionamento del freno in entrambe 
le direzioni di rotazione.

circuito (c): installaZione con ValVola a 
coMando reMoto. 
La valvola remota permette di controllare la 
rotazione dell’albero d’uscita a distanza.
La valvola selettrice OR consente il funzionamento 
del freno in entrambe le direzioni di rotazione.

Il freno viene rilasciato con pressione pneumatica. Quando la pressione pneumatica scende al di sotto di 
una pressione dell’aria preimpostata, il freno si attiva.

MOD a b c d e f G p H J l M
n-fori 

di MontaGGio
no. Ø p.c.d. l-Viti

MaX

br110 100 66 8 30 14,01
14,00 126 210 3,6 5,00

4,97
16,00
15,87

130,00
129,94 188 4 11 165 28

br210 115 93 11 46 19,01
18,99 129 235 4,0 6,00

5,97
21,50
21,27

180,00
179,94 254 4 14 215 25

br310 140 104 15 46 22,01
21,99 160 270 4,0 6,00

5,97
24,50
24,27

230,00
229,93 305 4 14 265 35

br410 175 104 16 37 28,01
28,00 206 340 4,0 8,00

7,94
31,01
30,71

230,00
229,93 305 4 14 265 40

br510 172 96 16 16 35,02
35,00 268 450 5,1 10,00

9,96
38,00
37,71

310,00
309,92 385 5 18 350 35

br610 172 96 16 16 35,02
35,00 268 450 5,1 10,00

9,96
38,00
37,71

310,00
309,92 385 5 18 350 35



28

accessori

ValVola proporZionale con controllo a distanZa (rcV) o ValVola a coMando Manuale (HcV)

I vantaggi delle valvole sono:

• Robusto corpo in acciaio
• Alto flusso per le basse pressioni
• Spool ed azionamenti a basso attrito
• Controllo proporzionale accurato
• Disponibile con azionamento a spool uguale 
 o con azionamento a spool differenziale

Questa gamma di valvole offrono sensibilità nella 
velocità e controllo direzionale.
 

confiGuraZione
Di serie le valvole proporzionali possono essere 
fornite in 2 modi ad azionamento a spool uguale 
o ad azionamento a spool differenziale, questo 
ultimo è adatto per applicazioni di sollevamento 
(potenza normale per il sollevamento, potenza 
ridotta per abbassare).
Garzie alla valvola a spool differenziale il peso 
del carico in abbassamento non sarà in grado 
di muoversi ad una velocità superiore a quella 
prestabilita. 
 

controllo reMoto (rcV)
Questa opzione è solitamente controllata da un 
comando remoto come la serie PC o LC2. Un 
segnale pilota variabile viene applicato alle due 
estremità della valvola, a seconda del senso di 
rotazione del motore. Il campo di pressione pilota 
è compreso tra 1,4 bar (20psi)  e 4,8 bar (70psi)
aumentando la pressione si ottiene maggior 
velocità. La valvola è mantenuta in posizione 
centrale (neutra) grazie alle molle.

coMando Manuale (HcV)
Il controllo della valvola a spool viene azionato 
direttamente da un meccanismo a leva. 
L’incremento della velocità è ottenuta a seconda 
di come la leva viene spostata in entrambe 
le direzioni rispetto alla posizione centrale 
(neutrale).

caduta di pressione
La minima caduta di pressione sarà neutralizzata 
attraverso le valvole, avendo l’effetto di
mantenere la coppia di uscita riducendo la 
velocità del motore circa il 10-15% a 6 bar (90 psi) 
alla massima potenza. La coppia di avviamento 
rimane invariato.
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Motore a b c
(bsp) D E F G H J K

Mp165 210 118 ½” 61 84 270 61 162 84 21

Mp400 210 118 ¾” 61 84 270 61 162 84 21

Mp850 280 160 1” 72 103 365 75 193 103 27

Mp1450 280 160 11/4” 72 114 365 75 198 112 22

Mp2250 355 197 11/2” 97 137 413 90 190 137 27

Mp300 CONSULTARE L’UFFICIO TECNICO
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controlli reMoti 

I comandi remoti PC2, 4 e 6 sono stati progettati specificamente per i moduli RCV. Forniscono il corretto intervallo 
di pressione di pilotaggio necessaria per il funzionamento delle unità di RCV, e dare un ottimo controllo della 
velocità del motore. Il modello PC2 è in grado di controllare un motore, PC4 è in grado di controllare due motori 
in modo indipendente, PC6 è in grado di controllare tre motori indipendenti. Le stesse unità controllano i motori 
di diverse dimensioni. Sono in grado di dare risposte eccellenti con linee di lunghezza fino a 36m. 
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silenZiatori

I silenziatori vanno avvitati direttamente sulla porta di scarico secondario. N.B.: Le valvole di controllo sono dotate 
di porte di scarico secondarie. Questi silenziatori sono progettati per un uso intermittente, per un uso continuo 
consultare TSA. Se necessario portare il silenziatore lontano dal motore, utilizzare delle tubazioni di adeguate 
dimensioni per evitare la formazione di contropressioni nel sistema.

Normalmente fornito in kit completo di raccordi.

M95-250 M410 M620 M1100

size 12.70 19.05 31.75 31.75

l 139.7 171.45 209.55 209.55
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Motori pneuMatici

Motoriduttori

bracci telescopici

bracci articolati

accessori
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